OBD总线的初始化及握手消息

    ISO 9141-2、ISO14230(kwp200) kw1281协议要求在能讯前进行总线初始化激活总线后，才能与（车辆电脑模块）ECU建立通讯，ISO9141 KW1281只用低速的初始化模式，ISO14230用高速和低速两种模式，两种模式怎样工作请查阅相关的ISO标准。
  TL718自动为你进行总线初始化，但它在你发出第一个OBD命令时才开始初始化，在自动搜索协议的情况下，你不能看到TL718的初始化状态，只有在你选择了特定的协议（当协议设定到3/4/5/F时,其他协议不需要总线初始化过程）TL718在初始化时将发回下列信息：
  >0100
   BUS INIT...

      三个点只有在慢速初始化时才有显示，如果初始化成功后面会紧跟着返回一个“OK”及收到的响应数据。示例如下：

  >0100
   BUS INIT...OK
   41 00 F9 B9 D2 08


错误的话返回错误的信息。大多数情况是你没有打开点火开关。
  一旦总线完成了初始化过程，就可与车辆进行数据通讯，但ISO9141 ISO14230 KW1281要求，在一定的时间内（5S kwp1281是1S以下)数据总线上必须只少进行一次通讯，如果5s或更长时间没有通讯，（车辆电脑模块）ECU将会退出诊断模式。必须重新进行初始化后才能通讯。
   TL718在初始化完成建立连接后，如果检测到TL718与ECU已超过设定的时间（这个时间可用ATSW设定）没有通讯，TL718将自动为你发送一数据包到总线上，以保持连接。
    发出的数据包的内容可用ATWM命令设定改变（详见AT命令说明）。在这发送后，TL718不返回握手消息接收的信息给PC，你可以看到OBD_LED灯定期的闪动一下，闪动时表示TL718正在发送握手消息以保持连接。

注：  握手消息数据包的内容一般不需要改变，默认值就可以了。（大多数据诊断都是这个数据，包刮专用的诊断）。

默认的握手消息数据

     协议          握手数据
     Kw1281          09
     ISO9141        01 00
     ISO14230        3E

    附加的三字节头由TL718自动添加

如果你想改变这个值，只要用内部命令：AT WM (1-3字节);

     例:假设现在使用ISO9141-2协议，想要改变为0200
      >AT WM 02 00
      OK
      >
返回OK表示，设定成功。这个值在复位后或用ATSP协议选择切换后，恢复为默认值。
  
AT WM这个内部命令和ELM327有区别
