
FULL CAN



BSI

方向盘角度位
置传感器

ABS

ESP

发动机电脑

自动变速箱

CAV

内部系统CAN 网 泊车辅助 收放机

组合仪表

多功能屏幕空调

前车门模块

CAN舒适网

COM2003

报警
发动机舱控

制盒

CAN车身网

安全气囊
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Δ t (10 / 90 %)

上升时间/ 下降时
间 = ¼ bit (最大)
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主模块

检测

从模块

唤醒

从模块

唤醒

从模块

唤醒

从模块

唤醒
+ CAN

CAN_L

CAN_H

休眠







CAN-H地线短路=>在CAN-L上进行降级运行

CAN-H正极短路=>在CAN-L上进行降级运行

CAN-L地线短路=>在CAN-H上进行降级运行

CAN-L正极短路=>在CAN-H上进行降级运行

CAN-H上呈开路=>在CAN-L上进行降级运行

CAN-H和CAN-L相互短路=>CAN-L自动切断，在
CAN-H上进行降级运行









CAN诊断网络

BSI
发出请求

回复

发出请求

回复



CAN 网络诊断(高速CAN 500 Kbit/秒)

内部系统转换网

内部系统网(高速CAN 网)

舒适网 (低速CAN)

车身网 (低速CAN)

BSIBSI

智能化服务器



CAN  LS





LIN协议




















